[bookmark: _GoBack]Результаты освоения курса внеурочной деятельности


Личностные результаты:

1. Готовность и способность обучающихся к осознанному выбору и построению дальнейшей индивидуальной траектории образования на базе ориентировки в мире профессий («конструктор роботов» и «программист») с учетом устойчивых познавательных интересов.
2. Сформированность целостного мировоззрения, соответствующего современному уровню развития науки и общественной практики.
3. Готовность и способность вести диалог с другими людьми и достигать в нем взаимопонимания.
4. Сформированность ответственного отношения к учению; уважительного отношения к труду.
5. Развитость эстетического сознания через освоение творческой деятельности эстетического характера (освоение элементов технической эстетики).

Метапредметные результаты

Регулятивные УУД
1. Умение соотносить свои действия с планируемыми результатами, осуществлять контроль своей деятельности в процессе достижения результата, определять способы действий в рамках предложенных условий и требований, корректировать свои действия в соответствии с изменяющейся ситуацией. Учащийся сможет:
· осуществлять самоконтроль своей деятельности в рамках предложенных условий и требований;
· сверять свои действия с целью и, при необходимости, исправлять ошибки самостоятельно.
2. Умение оценивать правильность выполнения учебной задачи, собственные возможности ее решения. Учащийся сможет:
· оценивать продукт своей деятельности по заданным критериям в соответствии с целью деятельности;
· фиксировать динамику собственных образовательных результатов.
3. Владение основами самоконтроля, самооценки, принятия решений и осуществления осознанного выбора в учебной и познавательной деятельности. Учащийся сможет:
· самостоятельно определять причины своего успеха или неуспеха и находить способы выхода из ситуации неуспеха.
4. Умение определять необходимые действия в соответствии с учебной и познавательной задачей и составлять алгоритм их выполнения.
Познавательные УУД

5. 	Умение определять понятия, создавать обобщения, устанавливать аналогии, классифицировать, самостоятельно выбирать основания и критерии для классификации, устанавливать причинно-следственные связи, строить логическое рассуждение, умозаключение (индуктивное, дедуктивное, по аналогии) и делать выводы. Учащийся сможет:
· выделять общий признак двух или нескольких предметов и объяснять их сходство;
· объединять предметы в группы по определенным признакам.
6. Учащийся сможет:
· находить	в	тексте	требуемую	информацию	(в	соответствии	с	целями	своей деятельности);
· ориентироваться в содержании текста, понимать целостный смысл текста.

7. Развитие мотивации к овладению культурой активного использования словарей и других поисковых систем. Учащийся сможет:
· определять необходимые ключевые поисковые слова и запросы;
· осуществлять взаимодействие с электронными поисковыми системами, словарями;
· соотносить полученные результаты поиска со своей деятельностью.
8. 	Умение создавать, применять и преобразовывать знаки и символы, модели и схемы для решения учебных и познавательных задач. Обучающийся сможет:
· создавать реальный образ предмета;
· строить модель, схему на основе условий задачи и/или способа ее решения;
· строить схему, алгоритм действия, исправлять или восстанавливать неизвестный ранее алгоритм на основе имеющегося знания об объекте, к которому применяется алгоритм;
· анализировать/рефлексировать опыт разработки и реализации учебного проекта, исследования (теоретического, эмпирического) на основе предложенной проблемной ситуации, поставленной цели и/или заданных критериев оценки продукта/результата.

Коммуникативные УУД
9. Умение осознанно использовать речевые средства в соответствии с задачей коммуникации для выражения своих чувств, мыслей и потребностей для планирования и регуляции своей деятельности; владение устной и письменной речью, монологической контекстной речью. Учащийся сможет:
· представлять в устной форме развернутый план собственной деятельности.
10. Формирование и развитие компетентности в области использования информационно- коммуникационных технологий (далее – ИКТ). Учащийся сможет:
· целенаправленно искать и использовать информационные ресурсы, необходимые для решения практических задач с помощью средств ИКТ.


Предметные результаты

Ученик научится:

· выражать алгоритм решения задачи различными способами (словесным, графическим, в том числе и в виде блок-схемы и с помощью формальных языков);
· использовать термины «исполнитель», «алгоритм», «программа»;

· анализировать предложенный алгоритм, например, определять, какие результаты возможны при заданном множестве исходных значений;
· применять	приемы	безопасной	организации	своего	личного	пространства	данных	с использованием индивидуальных накопителей данных и Интернет-сервисов;
· собирать различные механические конструкции на основе набора VEX IQ (далее – Набор);

· конструировать различные типы самодвижущихся роботов на основе Набора;

· применять знания, полученные на уроках физики и информатики, для конструирования и программирования самодвижущихся роботов на основе Набора;
· приобретать самостоятельно новые знания в области программирования, используя программное обеспечение VEX IQ;

· характеризовать профессии «конструктор роботов» и «программист», связанные с областью высоких технологий.

Ученик получит возможность научиться:

· конструировать различные типы самодвижущихся роботов по собственным проектам;

· собирать различные механические конструкции по собственным проектам;

· применять знания, полученные на уроках физики и информатики, для конструирования и программирования самодвижущихся роботов по собственным проектам.



Содержание курса внеурочной деятельности с указанием форм организации и видов деятельности


Форма организации: практическая работа


	№
п/п
	Содержание
	Вид деятельности

	1
	Вводное занятие
Набор.
Профессии «конструктор роботов» и
«программист».
	Находят информацию в инструкции, прилагаемой к Набору, о деталях Набора. Находят информацию в Интернете о профессиях
«конструктор роботов» и «программист». Находят и анализируют представленные в
Интернете образцы конструкций роботов.

	2
	Сборка основных конструкций роботов согласно инструкции, прилагаемой к Набору
Правила безопасной работы с Набором и персональным компьютером.
Датчики Набора: датчик звука, света, цвета, касания, ультразвуковой датчик.
	Перечисляют правила безопасной работы с Набором и персональным компьютером.
Подбирают детали для сборки согласно инструкции, прилагаемой к Набору.
Собирают основные конструкции роботов согласно инструкции, прилагаемой к Набору. Осуществляют программирование микроконтроллера в соответствии с инструкцией.
Испытывают реакции роботов на сигналы датчиков.

	3
	Разработка программы разворота в три приема
Программирование в графической среде
типа National Instruments® (далее: ПО Набора).
	Осваивают элементы ПО Набора. Программируют собранного робота для разворота в три приема с использованием ПО Набора.

	4
	Реализация алгоритма движения робота вдоль черной полосы Движение робота вдоль черной полосы,
нарисованной на плоскости.
	Разрабатывают алгоритм движения робота вдоль черной полосы.
Реализуют алгоритм движения робота вдоль
черной полосы в среде ПО Набора.

	5
	Реализация алгоритма движения робота по сигналам светофора Датчик цвета. Распознавание роботом
красного и зеленого сигналов.
	Разрабатывают алгоритм движения робота по сигналам светофора.
Реализуют алгоритм движения робота по
сигналам светофора в среде ПО Набора.

	6
	Реализация алгоритма парковки
робота с подачей звуковых сигналов
	Разрабатывают алгоритм парковки робота в
ограниченном пространстве с подачей звуковых



	
	Парковка робота в ограниченном пространстве с подачей звуковых сигналов.
	сигналов.
Реализуют алгоритм парковки робота в ограниченном пространстве с подачей звуковых
сигналов в среде ПО Набора.

	7
	Программирование логических операций
Начало движения робота при наличии нескольких логических условий.
	Разрабатывают алгоритм начала движения робота при наличии нескольких логических условий.
Реализуют алгоритм начала движения робота при наличии нескольких логических условий в
среде ПО Набора.

	8
	Регулирование скорости и ускорения робота (круиз-контроль)
Система круиз-контроля автомобиля. Истинные и ложные высказывания в
логике программирования.
	Разрабатывают алгоритм регулирования скорости и ускорения робота.
Реализуют алгоритм регулирования скорости и ускорения робота.

	9
	Испытания роботов и отладка программ
Проверка конструкций роботов. Технология отладки программ.
	Анализируют конструкции роботов. Производят окончательную отладку программ. Испытывают роботов (движение по черной полосе, преодоление препятствий, парковка в
ограниченном пространстве).

	10
	Итоговое занятие. Выставка работ
	Осуществляют взаимную оценку роботов, сконструированных разными группами
учащихся, по заданным критериям.




Тематическое планирование

	№
п/п
	Тема
	Количество часов

	1
	Вводное занятие
	4

	2
	Сборка основных конструкций роботов согласно инструкции,
прилагаемой к Набору
	30

	3
	Разработка программы разворота в три приема
	12

	4
	Реализация алгоритма движения робота вдоль черной полосы
	10

	5
	Реализация алгоритма движения робота по сигналам
светофора
	10

	6
	Реализация алгоритма парковки робота с подачей звуковых
сигналов
	18

	7
	Программирование логических операций
	20

	8
	Регулирование скорости и ускорения робота (круиз-контроль)
	12

	9
	Испытания роботов и отладка программ
	16

	10
	Итоговое занятие. Выставка работ.
	4

	Итого
	136



